MERKUR

STAVIME S JIZ VICE NEZ 100 LET

Made in Czechia

ROBOTICKE RAMENO O1e

MANUAL

ROBOTIC ARM - ROBOTICKE RAMENO - ROBOTEARM - BRAS ROBOTIQUE - BRAZO ROBOTICO - BRACCIO ROBOTIZZATO - RAMIE ROBOTYCZNE
ROBOTSKA ROKA - ROBOTIKAR - ROBOTARM - ROBOTSKA RUKA - POBOTU3UPAHA PAKA - BRAT ROBOTIC - POBOTU4HAA PYKA
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Mechanika

hmotnost stavebnice: 6,15 kg
maximalni dosah ramene: 435 mm A
maximalni vySka ramene: 599 mm
maximalni rozsah zakladny: 180°

rozsah rozevieného manipuldtoru: 40 mm
materidl: kov + plast
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Elektronika

6x servo motor MG995, kovové prevody, 4,5V - 6 V, 559/0,18s/15kg/180°

1x servo motor BH780 - LV200, kovové prevody, 4,8 V - 6 V, 60g/0,14s/35kg/200°
IIC Oled displej 0,96" - bily, 128x64

ESP32, ESP32S - 38 pin, Dual-Core 32 bit LX6, WiFi, Bluetooth,

rozSifujici deska MERKUR Shield pro ESP32

flash disk

micro USB kabel A/B

napdjeci adapter 5V 6A

180°




Software

pocitacova aplikace pfipojena pomoci USB kabelu
mobilni aplikace pfipojena pomoci Bluetooth ( Android )

manualni ovladani pomoci potenciometrd
vlastni program pro fidici desku ESP32

Pouzité knihovny

BluetoothSerial.h
ESP32Servo.h
Wire.h

SPl.h
Adafruit_GFX.h
Adafruit_SSD1306.h
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Schéma zapojeni pint

3Vv3—»3V3

. EN
Potenciometr &islo 3 - PT3 — 1036
Potenciometr ¢islo 4 - PT4 — 1039
Potenciometr &islo 2 - PT2 — 1034
Potenciometr ¢islo 1-PT1—>1035
Servo motor ¢&islo 6 - $6 — 1032
1033
Driver krokového motoru - EN— 1025
Driver krokového motoru - DIR — 1026
Driver krokového motoru - STEP — 1027
Tlagitko ¢islo 3-BT3—> 1014
. 1012
GND —> GND
Potenciometr ¢islo 5-PT5 — 1013

D2

D3
. CMD

5V — 5V

GND <— GND
1023 «— S5 - servo motor Cislo 5
1022 <— SCL - IIC display

X .

RX .
1021 <— SDA - IIC display
GND <— GND
1019 «<— S4 - servo motor Cislo 4
1018 +— 83 - servo motor Cislo 3
1005 «+— BT2 - tlacitko Cislo 2
1017 +— S2 - servo motor Cislo 2
1016 +— S1 - servo motor Cislo 1
1004 <— PT6 - potenciometr Cislo 6
1000 .
1002 «— BT1 - tlacitko Cislo 1
1005 +— Y-Stop - koncovy spinac osy Y
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Z0-»S1 RO->»S2 R1->S3 R2-»S4 0C—»>S5 CH-»>S6
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Z0>»S1 R0O—>»>S2 R1->S3 R2-»S4 0C—>S5 CH->S6
|
GND
3v3
SIG
BT3 BT2 BT1 — E
‘ ‘ ‘ GND

Z0 > PT1 —l—>

RO >PT2 _ <1 pPT5<«OC
—»

PT4 < R2

«

R1->PT3 — L PT6<«CH

POWER 5V min 6A A A




Z0 »PT1

RO »PT2

R1->PT3

BT1 (13 OFF
BT2 ré ON

BT3 (»)/(m)

POWER 5V min 6A

BT1

BT2

DISPLAY

PT4 < R2

PT5 <« OC

PT6 <- CH
BT3
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MERKUR TOYS s.r.o0. - Police nad Metuji - Czech republic - www.merkurtoys.cz https://navody.merkurtoys.cz
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